Zielona taka,
- ul. Wenecka 2,
i vA 63 - 300 Pleszew

tel./fax: (0-62) 74 18 666,
ZAEKLAD ELEKTRONICZNY FOSTER e-mail: biuro@foster-pleszew.com.pl
ugeniusz Fengier, Ryszard Owczarz

SPOLKA JAWNA http://www.foster-pleszew.com.pl

- A REGULATOR PRACY KoTta \ CE
]
¢ D signum

seria/00

mikroprocesorowy re g u l a t or
pracy Kotta

INSTRUKCJA
OBStUGI

wwuw.foster-pleszew.com.pl



1. WSTEP

Regulator przeznaczony jest do regulacji procesu spalania w kottach podajnikowych. Regulator charakteryzuje sie prostg obstuga,
posiada jednak szereg zaawansowanych funkcji, ktére w znaczacy sposob wpltywajg na komfort uzytkowania i eksploatacji kotta
CO. Uzytkownik ma do swojej dyspozycji prosty i funkcjonalny panel sterowania z szescioma przyciskami funkcyjnymi - trzy
klawisze sygnalizujace stan podswietleniem, 5 lampek sygnalizujacych stan urzadzen oraz czytelny wyswietlacz ciekiokrystaliczny,
pozwalajacy na komfortowe przegladanie parametréw, praktycznie w kazdych warunkach oswietlenia (opcja podswietlania
wyswietlacza).

Oprécz standardowych juz parametrow jak regulacja obrotéw, przedmuchy, ograniczenie gdrnego i dolnego zakresu nastaw
temperatury, histereza, parametréw sterowania podajnikiem, wystepuja réwniez parametry sterowania przygotowaniem cieptej
wody uzytkowej CWU, z mozliwoscig wyboru trybu pracy modutu CWU wylgczony, tryb ZIMA oraz tryb LATO. Regulator
charakteryzuje sie solidnym i doktadnym wykonaniem, posiada wrecz intuicyjng obstuge i zadowoli nawet najbardziej
wymagajacego uzytkownika.

Tres¢ instrukcji opisuje w sposob ogoélny funkcjonowanie regulatorow temperatury Signum Serii 700, tak wiec
calego zakresu urzadzen 700. W instrukcji przedstawiono i opisano standardowe opcje jakie wystepuja w tych
sterowaniach w sposéb pogladowy. Instrukcja NIE zawiera opisu wszystkich mozliwych przypadkéw sprzetowych,
programowych i konfiguracyjnych jakie moga wystapic¢ w trakcie uzytkowania.
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NIE WOLNO STOSOWAC DO KOTEOW PRACUJACYCH W SYSTEMIE ZAMKNIETYM GDY INSTALACJA KOTLA
WYKONANA JEST NIEZGODNIE Z NORMA PN-EN 303.5

Vs
o

Zaleca sie by ze sterownikiem wspoétpracowato dodatkowe niezalezne zabezpieczenie kotta chronigce kociot przed
nieprawidtowag praca (np. przegrzaniem kotta, nadmiernym wzrostem cisnienia w instalacji c.o., zanikiem napiecia w
sieci).

Ze wzgledu na zaktécenia elektromagnetyczne sieci mogace wptywac na prace systemu mikroprocesorowego, a takze

warunki bezpieczenstwa przy obstudze urzadzen zasilanych napieciem sieci 230V nalezy bezwzglednie podtaczy¢
regulator do instalacji z przewodem ochronnym. Regulator nie powinien by¢ narazony na zalanie woda,
a takze na warunki powodujace kondensacje pary wodnej, oraz przedostawanie sie zabrudzen w postaci pytéw
przewodzacych do wnetrza obudowy.

Producent regulatora zastrzega sobie prawo do zmian w oprogramowaniu i zasadzie dziatania regulatora bez
kazdorazowej modyfikacji tresci instrukcji.

WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA I
O

1. Regulatoruzytkowac zgodnie z instrukcjg obstugi.

2. Nie wykonywa¢ samodzielnie zadnych napraw. Naprawy powierzy¢ uprawnionemu do tego serwisowi
technicznemu.

3. Przed otwarciem pokrywy lub wymiang bezpiecznika nalezy koniecznie odtgczy¢ zasilanie regulatora (kotta).

4. Nalezy utrzymywaC czystoS¢ w otoczeniu regulatora. Regulator moze by¢ uzytkowany wylacznie w
pomieszczeniach wolnych od pytéw przewodzgcych, w ktérych temperatura utrzymywana jestw zakresie +5 €
do 40°C awilgotnos$¢ nie przekracza 75%. Urzadzenie nie moze by¢ wystawione na dziatanie wody.

5. Nalezy ograniczy¢ dostep dzieci do regulatora.

6. Przed rozpoczeciem uzytkowania regulatora nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ skutecznos¢ uziemienia jego
obudowy.

7. Instalacje regulatora powierzy¢ wykwalifikowanemu instalatorowi.




ZESTAWIENIE PARAMETROW REGULATORA ORAZ ICH ZAKRESY
A 7 N P S S

TRYB PRACY DMUCH [3]* Tryb pracy dmuchawy, sposéb sterowania
ALGORYTM PRACY 0,2 0 Algorytm pracy

HISTEREZA 1-5 °C 2 Histereza regulacji temperatury kotta
NASTAWA CO MAX 70-90 °c 85 Nastawa kotta maksymalna

TEMP. WYL. DM.POD. 30 - 45 °C 35 Temperatura wytgczenia dmuchawy

TEMP. ZAt. POMP 30 - 60 °c 35 Temperatura zatgczenia pomp

PODAJNIK ON/OFF WE/Wyt. WEACZONY Programowe odtgczenie podajnika

CZAS INIC. RUCHU 1-100 s 4 Czas inicjacji ruchu podajnika

CZAS PAUZY POD. 0,1-250 min 40 Czas pauzy podajnika

CZAS KONTR. OBR. 1-250 s 20 Czas kontroli obrotu

CZAS DMUCH.PODT. 5-60 S 10 Czas pracy dmuchawy w podtrzymaniu
KROTN.PODAWANIA 0-10 3 Krotnos¢ podawania paliwa w podtrzymaniu
CZAS OCZEKIWANIA 1-240 min 15 Czas oczekiwania w podtrzymaniu
OBROTY DMUCHAWY 0-24 5 Obroty dmuchawy w stanie praca

OBR. DMUCH. PODT. 0-24 5 Obroty dmuchawy w podtrzymaniu

CZAS ODL. POMP CO 1-60 min 10 Czas odtaczenia pompy co

CZAS PRZESYP. 0-60 (cykl) 0 llos¢ cykli podajnika po zadz. czujnika kosza
TRYB PRACY CWU [3]* WYLACZONY Tryb pracy modutu cieptej wody uzytkowej
OBR. DM. WZROST 0-5 0 Wzrost obrotéw dmuchawy w podawaniu
CZUJNIK KOSZA WH/Wyt. WYLACZONY Programowe odtaczenie czujnika kosza
TERM.POK.KOTLA WH/Wyt. WYLACZONY Programowe odtaczenie termost. pokojowego

% - w nawiasach podano ilos¢ trybéw pracy. Ich nazwy podane zostaty w punkcie 5.

WSTEPNE USTAWIENIA MODUtU CWU

PRIORYTET CWU WH/Wyt. Priorytet CWU

NAST.CO.WZROST 0-10 °C 10 Wozrost temp. kotta na czas tadowania CWU

CZAS PRACY CWU 0-60 min 15 Czas pracy pompy tadujacej zasobnik CWU

WYBIEG POMPY CWU 0-240 s 60 Wybieg pompy CWU

Temperatura otoczenia 5-40 °C

Napiecie zasilajgce 230 VAC

Obcigzalno$¢ wyjsé dla 230 V AC
PODAJNIK 3(3) A
DMUCHAWA 1() A
POMPA CO 1(2) A
POMPA CWU 1(2) A

Maksymalna temperatura pracy czujnikow 100 °C

2. PRZEZNACZENIE REGULATORA

Regulator temperatury SIGNUM 700 przeznaczony jest do sterowania pracg kotta z podajnikiem. Ze wzgledu na mozliwos¢
nadzoru wielu urzadzen. W regulatorze mozna wyrdznic trzy bloki funkcjonalne:

- modut kontroli procesu spalania odpowiedzialny za prace podajnika paliwa, dmuchawy i pompy CO, ktérego zadaniem jest
utrzymanie nastawionej temperatury wody w kotle i utrzymanie ognia w palenisku,

- modut przygotowania CWU, ktérego zadaniem jest utrzymanie nastawionej temperatury wody w zasobniku,

- modutobstugi zaworu, odpowiedzialny za sterowanie zaworem mieszajacym.



2.1. Podtaczenie regulatora w instalacji dla r6znych konfiguraciji pracy

Regulator dzieki zastosowaniu wieloparametrowego menu, ktére moze by¢ w dowolny sposéb konfigurowane (czes¢ modutéw w
zaleznosci od potrzeb moze by¢ wigczana lub wylgczana), pozwala na zastosowanie regulatora poczawszy od niewielkich
rozbudowanych instalacjach ze sterowaniem zaworu czterodrogowego obstugg CWU,
termostatu pokojowego korczgc. Przyktadowe schematy instalacji, ktére moga by¢ obstugiwane przez regulator, pokazujg ponizsze

jednoobiegowych instalacji CO, a na

rysunki.
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Rys.1. Schemat instalacji kotta nadmuchowego z jednym obiegiem grzewczym
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Rys.2. Sterowanie kottem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym
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Rys.3. Sterowanie kottem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym i obstugg CWU
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Rys.4. Sterowanie kottem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym sterowanym pompa, ogrzewaniem podtogowym,
zasobnikiem cieptej wody. Przyktad uktadu z wymiennikiem ptytowym.

3. PANEL STEROWANIA

I_ PRZYCISK PRACY RECZNEJ

Nacisniecie przycisku (tylko w stanie STOP) umozliwia reczne (za pomocg przyciskow) sterowanie urzadzeniami.
Przycisk T/START wtacza/wytgcza podajnik (jeden petny obrét).- Przycisk N/STOP wigcza/wytgcza dmuchawe (po
osiggnieciu NAST. KOTLA. dmuchawa wytacza sie. Ponowne zalgczenie nastgpi po spadku temperatury kotta
(ponizej NAST. KOTLA). Zezwolenie na prace dmuchawy sygnalizowane jest Swieceniem lampki przy przycisku.

Przyjeto nastepujace zasady sterowania urzgdzeniamiw trybie recznym:
PODAJNIK

SLIMAK - przycisk T/START wiacza podajnik na jeden petny obrét, TLOK - przycisk T/START zezwala na prace podajnika,
- ponowne dziatanie wymaga kolejnego nacisniecia przycisku, - w trybie RECZNYM przyciski géra/dot uruchamia prace
podajnikaw wybranym kierunku
DMUCHAWA - przycisk N/STOP wigcza iwylgcza dmuchawe
- automatyczne wytgczenie dmuchawy nastgpi po osiggnieciu przez kociot temperatury NAST. KOTLA -
ponowne wigczenie po spadku temperatury o wartos¢ histerezy,

POMPACO - wiacza sie samoczynnie po przekroczenia temperatury TEMP. ZAt.. POMP. jesli modut CWU jest wytgczony lub
jestwtrybie ZIMA,

POMPA CWU - wiaczasie samoczynnie po przekroczeniutemperatury TEMP.ZAL.POMP jeslimodut CWU jestw trybie LATO.

REGULATOR PRACY KOTLA ODCZYT WARTOSC MIERZONEJ
ALARM

POMPA CO
POMPA CWU

DMUCHAWA

PODAJNIK
(- .
ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

4 WYBOR KIERUNKU PRACY
I— T N L PODAJNIKA W TRYBIE RECZNYM
Q ' A S F (<<L- lewa, P>> prawa)

STAR STOP

\WLACZENIE/WYLACZENIE PODAJNIKA\WLACZENIEIWYLACZEME DMUCHAWY

LAMPKA SYGNALIZACJI PRACY RECZNEJ

PRZYCISK PRACY RECZNEJ




o Przycisk TAK/START
T Q Nacisniecie przycisku powoduje wejscie regulatora w stan PRACA i w zalezno$ci od temperatur oraz nastaw
wigczenie urzadzen zewnetrznych (podajnik, dmuchawa, pompy). W trybie recznym patrz opis powyzej.

C Przycisk NIE/STOP
N @ Nacisniecie przycisku powoduje wejscie regulatora w stan STOP i wylaczenie urzadzeh zewnetrznych (podajnik,
dmuchawa, pompy). W trybie recznym patrz opis powyze;.

Przycisk N/STOP stuzy réwniez do kasowania stanow alarmowych sygnalizowanych swieceniem lampki ALARM.
Patrz punkt OBSEUGA STANOW ALARMOWYCH

VIilA

PRZYCISKI ZMIANY
WARTOSCI ZADANEJ

Przyciski nawigacji i zmiany wartosci parametrow
Przyciski te stuzg przede wszystkim do nawigacji (poruszania sie) po menu regulatora. Podczas
zmiany parametrow przyciski stuzg kolejno do zmniejszania i zwiekszania ich wartosci.

REGULATOR PRACY KOTLA

Podglad i/lub programowanie temperatury kotta, CWU, zaworu czy termostatu kosza dokonuje sie wybierajgc
F odpowiednie okno za pomoca przycisku F. Zmian mozna dokonywac bezposrednio za pomocg przyciskow “i ¥. W
stanie podstawowym (po wtaczeniu regulatora) wyswietlane jest okno z temperaturg kotta.

ODCZYT WARTOSCI MIERZONEJ

ALARM
POMPA CO
POMPA%VU
DMUCHAWA

PODAJNIK
3

ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

&

i)

START

v

A |[IN&]

STOP

KROTKIE NACISNIECIE
POWODUJE PRZEJSCIE
DO NASTEPNEGO OKNA

W nastepnym oknie wy$wietlane sa temperatury dotyczace cieptej wody uzytkowej. Znaczenie przyciskéw oraz sposéb prezentaciji

temperatury jest nastepujacy:

REGULATOR PRACY KOTLA

ODCZYT WARTOSCI MIERZONEJ

ALARM
POMPA CO
POMPA%VU
DMUCHAWA

PODAJNIK
3

ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

&

i

START

KROTKIE NACISNIECIE
F POWODUJE PRZEJSCIE
DO NASTEPNEGO OKNA

PRZYCISKI ZMIANY

WARTOSCI ZADANEJ

Zakres nastawy CWU wynosi 40 - 70°C. W przypadku wytgczenia modutu CWU na wyswietlaczu w linii NASTAWA CWU
pojawisie wartosé OF°C.



REGULATOR PRACY KOTLA
ALARM

POMPACO
-

POMPACWU
-

DMUCHAWA

PODAJNIK
-

MODUL CWU WYLACZONY

m11Tal |w||al||Nsl|F

START STOP

Kolejne nacisniecie przycisku F powoduje wyswietlenie temperatury mierzonej przez czujnik temperatury kosza. Rolg tego czujnika
jest kontrola temperatury w okreslonym miejscu mechanizmu podajacego. Pojawienie sie temperatury wyzszej od zadanej w tym
punkcie moze oznacza¢ cofniecie sie zaru z powodu np. Zle dobranych parametréw podawania. Reakcje na stan wyzszej
temperatury od TEMP. ZAt programuje sie za pomocg parametru CZAS PRZESYP.

REGULATOR PRACY KOTLA

ODCZYT WARTOSCI MIERZONEJ

ALARM

POMPA CO
-

POMPA CWU
—

DMUCHAWA
—

PODAJNIK

ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

M1 (Tl w]|al[Nal|Fl

KROTKIE NACISNIECIE
POWODUJE PRZEJSCIE
DO NASTEPNEGO OKNA

START STOP — |

PRZYCISKI ZMIANY
WARTOSCI ZADANEJ

TEMP. ZAt mozna ustawi¢ od 60°C do 80°C (opdja)

Programowe odigczenie termostatu koszaw MENU TERMOSTATY spowoduje wys$wietlenie w linii TEMP. ZAL.. Warto$ci OF°C

REGULATOR PRACY KOTLA
ALARM

POMPA CO
-

POMPA CWU
—

DMUCHAWA

PODAINIK
(-

CZUJNIK KOSZA
WYLACZONY PROGRAMOWO

WA\ Tal [w]||a]|[Na]|F

START STOP

Bez wzgledu na wybrane okno podgladu temperatur przyciski pracy recznej, T/START, N/STOP sg aktywne i zachowujg swoje

znaczenie.

i [Tx NS

START STOP




4. KONFIGUARACJA

4.1. KONFIGUROWANIE REGULATORA

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przez 5 sekund przycisku F na wyswietlaczu pojawi sie ekran z wyborem menu , powtérne
nacisniecie przycisku F powoduje wyjscie z trybu programowania. Spos6b nawigacji po MENU oraz przyktad zmiany parametrow w
MENU DMUCHAWA pokazuje ponizszy diagram.

MENU UZYTKOWNIKA

NE - a TAK
I
v
]

Rys.6. Przykladowe poruszanie sie po menu w celu zmiany parametrow
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4.2. PODZIAL MENU REGULATORA

W celu ufatwienia obstugi regulatora parametry pogrupowano na kilka menu. Niektére parametry moga by¢ nie wySwietlane w
zaleznosci od dokonywanych wczesniej wyboréw (np. TRYB PRACY).

[4.2.1. MENU SERWIS j

[ TRYB PRACY DMUCHJ

TYP DMUCHAWY

ALGORYTM PRACY

HISTEREZA KOTLA

NASTAWA KOTLA MAX

TEMP.WYt.DM.POD.

TEMP.ZAL.POMP

OBROTY DMUCHAWY

OBR. DM. WZROST

CZAS DMUCH. PODT.

PODAJNIK ON/OFF

CZAS INIC. POD.

CZAS KONTR. OBR.

CZAS PAUZY POD.

CZAS OCZEKIWANIA

KROTN. PODAWANIA

CZAS PRZESYP.

CZUJINIK KOSZA

NAST. PRZ. KOSZA

[ J
[ J
[ J
[ )
[ )
[ )
[ J
[ J
[ J
[ OBR. DMUCH. PODT. J
[ J
[ J
[ J
[ J
[ J
[ J
[ J
[ )
[ )

TRYB PRACY CWU WYLACZONY ZIMA LATO

‘ [ PRIORYTET CWU ] [WYBIEG POMPY CWUJ

\ \ [ NAST. KOT. WZROST ] [ NAST. KOT. WZROST ]

\ \ [ CZAS PRACY CWU J

[ TERM.POK.KOTLA J

[ MIN. TEMP. KOTtA J

[4.2.2. MENU UZYTKOWNIKA ]

[ OBROTY DMUCHAWYJ

CZAS DMUCH. PODT.

OBR. DMUCH. PODT.

CZAS OCZEKIWANIA

KROTN. PODAWANIA

[ J
[ J
[ CZAS PAUZY POD. J
[ J
[ J




[ 4.2.3. MENU DMUCHAWA

N

OBROTY DMUCHAWY J

OBR. DM. WZROST

CZAS DMUCH. PODT.

OBR. DMUCH. PODT. J

TEMP. WYt. DM/POD

4.2.4. MENU PODAJNIK

N

PODAJNIK ON/OFF J

CZAS INIC. RUCHU.

CZAS KONTR.OBR.

CZAS PAUZY POD.

CZAS OCZEKIWANIA

KROTN. PODAWANIA

COY Y Y Y Y Y

CZAS PRZESYP.

)
J
J
J
J
)

[4.2.5. MENU CWU

TRYB PRACY CWU WYLACZONY ZIMA LATO

[ PRIORYTET CWU J [WYBIEG POMPY CWUJ

N

[ CZAS PRACY CWU J [ NAST. KOT. WZROST J

[ NAST. KOT. WZROST J

[4.2.7. MENU TERMOSTAT POK

N

[ TERM.POK.KOTLA J

[ MIN.TEMP.KOTLA

[ CZAS ODt.POMP.CO J

[ CZAS PRACY POMPY

[ 4.2.8. WERSJA PROGRAMU

N

[ SIGNUM 700T Ver.x.xx ]

5.1. PARAMETRY STEROWANIA KOTLEM

5. OPIS PARAMETROW STEROWANIA

5.1.1. TRYB PRACY

Za pomoca tego parametru wybiera sie sposob sterowania dmuchawa wg nastepujacej zasady:

- REG. OBR. ZALACZ. - regulacja obrotami dmuchawy - parametry OBROTY DMUCHAWY, OBROTY DMUCH.PODT. , OBR.
DMUCH. WZROST sg aktywne,

- REG.OBR.WYLACZ. - regulacja dwustanowa (zatacz/wytacz) - parametry OBROTY DMUCHAWY, OBROTY DMUCH.PODT.
OBR. DMUCH. WZROST nie sg aktywne i nie sg wyswietlane.

- DMUCH. WYLACZONA - dmuchawa jestwytgczona



5.1.2. ALGORYTM

Parametr okresla dopuszczalne zachowanie temperatury na kotle poprzez wymuszenie stanu regulatora oraz sposob sterowania
praca pompy obiegowej w wyniku zadziatania termostatu pokojowego (TERM.POK.KOTLA = WEACZONY) oznaczajgce
osiggniecie zadanej temperatury w konkretnym pomieszczeniu.

0 - rozwarcie styku termostatu pokojowego kotta powoduje zmiane sposobu sterowania pompy CO i przejscie regulatora w stan

PODTRZYMANIE - minimalnatemperature na kotle okresla[TEMP.ZAL.POMP - 5]
2 - rozwarcie styku termostatu pokojowego powoduje jedynie zmiane sposobu pracy pompy CO bez wymuszania stanu

PODTRZYMANIE - dziatanie pompy wg parametrow CZAS PRACY POMPY i CZAS ODL. POMPY CO.

Ponizsze diagramy pokazujg przyktadowy przebieg temperatury na kotle oraz prace pompy CO w zaleznosci od stanu termostatu
pokojowego , obrazujgc roznice miedzy dwoma sposobami sterowania.

( ALGORYTM =0 )

Rozwarcie styku termostatu pokojowego jest uwzgledniane przez regulator, jesli od momentu nacisniecia przycisku START
(inicjacja stanu PRACA), co najmniej raz zostanie osiggnieta temperatura zadana na kotle (punkt a na wykresie). Dalej skutkuje
to przej$ciem regulatora w stan NADZOR, a pompa obiegowa po zakoriczeniu wybiegu (odcinek b na wykresie) o czasie CZAS
PRACY POMPY , bedzie wigczana cyklicznie co CZAS ODL.POMP CO (odcinek c) na CZAS PRACY POMPY. Stan ten
utrzymuje sie dopdki styki termostatu pokojowego pozostaja rozwarte lub temperatura na kotle spadnie do wartosci [TEMP.
ZAL.POMP - 5] (punkt d na wykresie). W tej temperaturze regulator przechodzi do stanu praca i podnosi temperature do
wartosci TEMP. ZAL.POMP. Dla ALGORYTM=0 znamienne jest réwniez to, ze przy przejsciu ze stanu PODTRZYMANIE do
stanu PRACA, CZAS PAUZY POD. jest odliczany od poczatku.
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| | ' | | \ TZ - Temperaturazadanakotta
TZ___L _____ | S Ly — ] L g S S
i i d i | i
i i ii i ! i TP  -Temperatura zatgczenia pompy
T IR v I S e A (programowana pod TEMP.ZAL.
1 [ 1 1
1 1 [l 1 1 POMP
TP-5f - f-—p----- Fi----- B e D= el G )
p ; i ; ; »
Lz i i L i i i "t TP-5 -Temperatura o 5°C nizsza od
22| i i i i zaprogramowanej pod TEMP.ZAt.
Np A A A A _
1 1 1 1 1 't
< | P ® P ® ® :
=
I i i | | | |
o ' ' @ @ =
T T — f >
1 U 1 : 1 t
| wybieg 1 | wybieg CZAS ODt! CZAS 1

POMP.CO PRACY POMPY

Rys.7. Zachowanie modutu i przebieg temperatury na kotle dla ALGORYTM=0

a - Osiggniecie zadanejtemperatury

b - Wybieg pompy CO czyli wydluzone dziatanie o warto$¢ parametru CZAS PRACY POMPY po zadzialaniu termostatu
pokojowego. Cykliczne zatgczenia pompy beda o takim samym czasie trwania.

c - Odstep miedzy zatgczeniami pompy programowany pod CZAS ODL. POMP CO

d - Temperatura na kotle osigga warto$¢ zaprogramowang pod [TEMP.ZAL.POMP - 5] oznaczona TP-5 - regulator przechodzi w
stan PRACA i podnosi temperature do wartosci TP

( ALGORYTM = 2 )

Dla tej wartosci parametru, mimo rozwarcia styku termostatu pokojowego (temperatura osiggnieta) regulator utrzymuje na kotle
stalg temperature zadana.

Od chwili osiggniecia temperatury zadanej na kotle (punkt a na wykresie) i rozwartym styku termostatu pokojowego pompa
obiegowa po zakonczeniu wybiegu (odcinek b na wykresie) o czasie CZAS PRACY POMPY , bedzie wiaczana cyklicznie co
CZAS ODL.POMP CO (odcinek c) na CZAS PRACY POMPY. Stan ten utrzymuje sie dopdki styki termostatu pokojowego
pozostajg rozwarte . Ponowne zwarcie styku termostatu powoduje prace ciagta pompy (punkt d na wykresie). Dla
ALGORYTM=2 przy przejsciu ze stanu PODTRZYMANIE do stanu PRACA, CZAS PAUZY POD. jest odliczany od poczatku.
Zmiany temperatury na kotle i zachowanie urzadzen dla ALGORYTM=2 pokazano na ponizszym rysunku.

Opis charakterystycznych punktow wykresu na rysunku 8:

a - Osiggniecie zadanejtemperatury

b - Wybieg pompy CO czyli wydtuzone dziatanie o wartos¢ parametru CZAS PRACY POMPY po zadziataniu termostatu
pokojowego. Cykliczne zatgczenia pompy bedg o takim samym czasie trwania.

c - Odstep miedzy zatgczeniami pompy programowany pod CZAS ODL. POMP CO

d - Zwarte stykitermostatu wymuszaja ciagta prace pompy
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Rys.8. Zmiany temperatury na kotle i zachowanie urzadzen dla ALGORYTM=2

 ALGORYTM =3 )

To co rézni ALGORYTM=2 od 3 to zachowanie po przejsciu ze stanu PODTRZYMANIE do stanu PRACA. Mianowicie jesli stan
PODTRZYMANIE trwat dluzej niz CZAS OCZEKIWANIA to po przejsciu do stanu PRACA regulator rozpoczyna dziatanie od
podania paliwa.

5.1.3. HISTEREZA CO

Histereza jest strefg nieczutosci okreslajaca réznice temperatur punktu przejscia regulatora ze stanu NADZOR do stanu PRACA. Po
osiggnieciu temperatury zadanej kotta, regulator przechodzi ze stanu PRACAw stan NADZOR. Po obnizeniu temperatury punktem
przejscia do stanu PRACA nie jest temperatura zadana ale temperatura mniejsza o warto$¢ okreslong parametrem HISTEREZA.
Wystepowanie takiej strefy nieczutoscijest konieczne i moze byé nastawianaw zakresie 1- 5°C. Ustawienie fabryczne to 2°C.

5.1.4. NASTAWA CO MAX (maksymalna nastawa temperatury kotta)

Jest to parametr okreslajacy mozliwos¢ ustawienia maksymalnej temperatury na kotle. Mozna go zaprogramowac w zakresie 70 -

90°C. Wartoscia fabryczna jest 85°C. Dziatanie tego parametru ma nastepujgce skutki:

- nie mozna nastawi¢ wyzszejtemperatury na kotle niz NASTAWA CO MAX,

- powyzej temperatury [NASTAWA CO MAX+2°C] podajnik i dmuchawa nie sg wiaczane , a pompa CO wigcza sie nawet jesli
regulator bytwczes$niejw stanie STOP.

5.1.5. TEMP. WYL. DM.POD (temperatura wytgczenia dmuchawy i podajnika)

Ze wzgledu na szeroko pojmowang ochrone kotta i instalacji oraz dobrg praktyke przyjeto, ze minimalng temperaturg kotta moze by¢
50°C. Kociot z podawaniem automatycznym paliwa jest przygotowany do pracy ciagiej (w przeciwienstwie do kottéw z podawaniem
recznym pracujgcych w cyklu rozpalanie/wygaszanie) ale moga pojawic sie sytuacje, w ktérych sterowanie musi podja¢ decyzje o
wylgczeniu kotta. Najczesciej jest to wygasniecie kotta z powodu braku lub zawieszenia paliwa, brak zasilania elektrycznego, zle
dobrane parametry palenia. Parametr TEMP.WYL.DM.POD. stuzy do okreslenia temperatury przy spadku do ktorej zostaje
wytaczona dmuchawa i podajnik. Oznacza to przyjecie z duzym prawdopodobienstwem nieskutecznosci dalszej pracy i podawania
paliwa. Dostepny jest zakres 20 - 45°C. W potgczeniu z parametrem TEMP. ZAt.. POMP ustala sie za jego pomoca temperature
wylgczenia kotta - przejscie w stan STOP. Zaleznie od relacji miedzy nimi temperature wytaczenia wyznacza sie nastepujaco:

( TEMP.WYL.DM.POD. < TEMP.ZAL.POMP - SOC} [ TEMP.WYL.DM.POD. }

( TEMP.WYL.DM.POD. = TEMP.ZAL.POMP - SDC} ( TEMP.WYL.DM.POD. }

( TEMP.WYL.DM.POD. > TEMP.ZAL.POMP - SOC} ( TEMP.ZAL.POMP - 5°C }
Tabela 1. Zalezno$¢ miedzy TEMP.WYL£.DM.POD. i TEMP.ZAL.POMP.

5.1.6. TEMP. ZAt.. POMP. (temperatura zataczenia pomp)

Praca wszystkich pomp, tzn. pompy CO, CWU i pompy ZAWOR jest mozliwa powyzej TEMP. ZAt.. POMP jednak o dziataniu danej
pompy w okreslonym momencie decydujg inne ustawienia:

- dlapompy CO - TERM. POK.KOTLA, CZAS ODt. POMPY CO, CZAS PRACY POMPY, TRYB PRACY CWU, PRIORYTET CWU,
- dlapompy CWU- TRYB PRACY CWU, PRIORYTET CWU, CZAS PRACY CWU, WYBIEG POMPY CWU.
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Obnizenie temperatury na kotle do wartosci o0 5°C nizszej od TEMP. ZAt.. POMP skutkuje wytaczeniem pompy CO i ma réwnoczesnie
wplyw na temperature wytgczenia kotta wg relaciji przedstawionych w punkcie 5.5 .

5.1.7. PODAJNIK ON/OFF

Parametr przyjmuje dwie wartosci :
- WLACZONY
- WYLACZONY.

Za jego pomocg mozna odtgczy¢ programowo podajnik - bez potrzeby fizycznego odtgczania, ustawiajgc wartos¢ WYLACZONY,
spowodujemy, ze mechanizm nie bedzie zalgczany. Wykorzystuje sie to do palenia na dodatkowym ruszcie z zachowaniem
pozostatych funkcjii mozliwosci sterowania kottem i instalacjg.

5.1.8.1. CZAS INIC. RUCHU

Parametr CZAS INIC. RUCHU razem z CZAS KONTR. OBR. (patrz pkt.5.1.10) stanowig nadzo6r czasowy nad ruchem podajnika.
Za ich pomoca regulator ma szanse na sprawdzenie poprawnosci podania paliwa i wykrycie sytuacji zaciecia, uszkodzenia lub
stanu gdy naped nie jest przenoszony i mechanizmy znajdujg sie w nieodpowiedniej pozycji, a to dalej moze zagrozi¢ np.
zapaleniem paliwa w zasobniku lub przegrzaniem elementu podajacego.

Ponizszy rysunek pokazuje przyktadowe umiejscowienie czujnika kontroli pozyciji i to pozwoli lepiej wyjasni¢ istote obu parametréw
nadzoru.
3

1. KOLKO Z MAGNESEM

2. CZUJINIK KONTAKTRONOWY
3. SILNIK

4. PRZEKEADNIA

5. MAGNES

Rys.9. Mocowanie kontaktronu do przektadni.

Uktad kontroli pozycji sktada sie z watka plastikowego osadzonego na osi przektadni w ktérym na obwodzie zainstalowano magnes
walcowy. Elementem czutym na pole magnetyczne przez niego wytwarzane jest kontaktron, a nalezy te nazwe kojarzy¢ ze stykiem
elektrycznym , ktory jest zamkniety w obecnosci pola magnetycznego i otwarty przy jego braku. Odpowiednie ustawienie wzgledem
siebie kontaktronu i watka z magnesem okresla pozycje bazowag mechanizmu podajacego. Na rysunku zaznaczono jako SDM kat
oddziatywania magnesu na kontaktron, w ktérym styk pozostaje zwarty , a regulator uznaje kazdy punkt za pozycje bazowa. Jesli kat
obrotu jestzgodny z zaznaczeniem to CZAS INIC. RUCHU musi by¢ wiekszy od czasu potrzebnego na obrét o zaznaczony kat.

Jesli po uptywie czasu CZAS INIC. RUCHU nie nastgpi
rozwarcie styku czujnika polozenia podajnika, regulator
potraktuje to jako zaciecie podajnika. W praktyce, wystarczy
jesli wartos¢ parametru CZAS INIC. RUCHU wynosi okoto
0,3 - 0,5 razy czas petnego ruchu podajnika (obrotu osi
przektadni). Parametr ten nie ma bezposredniego wptywu
na czas pracy podajnika, ze wzgledu na to, ze po uptywie
czasu CZAS INIC. RUCHU podajnik wykonuje ruch
pozycjonujacy do pozycji spoczynkowej , a wiec za kazdym
razem jest to petny pojedynczy obrét. Kontrole nad nim peni
regulator przez warto$¢ CZAS KONTR. OBR. (patrz punkt.
5.1.10)

Za pomocag parametru CZAS INIC. RUCHU kontrolowane Rys.10. Strefa dziatania magnesu.
jest zaciecia podajnika na pozycji bazowe;j.

5.1.8.2. CZAS PRACY POD. (czas pracy podajnika - DOTYCZY PODAJNIKA SLIMAKOWEGO)

CZAS PRACY POD. to czas na jaki zostaje zataczony mechanizm podajgcy, a wiec posrednio okreslajacy dawke paliwa.
Podawanie paliwa do paleniska odbywa sie cyklicznie z odstepem CZAS PAUZY POD. (patrz pkt 5.1.9) az do osiggniecia
temperatury zadanej. Interpretacja graficzna cyklu podawania przedstawiona jestnarys.11.
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5.1.9. CZAS PAUZY POD. (czas przerwy miedzy kolejnymi podaniami)

CZAS PAUZY POD. to odstep miedzy kolejnymi podaniami paliwa. Poniewaz podanie paliwa (czas) zalezy od konstrukciji
mechanizmu podajgcego (przektadni) co ma bezposrednio zwigzek ze specyfikg tego typu kotta wiec o intensywnosci
podawania/spalania, a wiec i posrednio mocy decyduje wartos$¢ tego parametru CZAS PAUZY POD.. Za pomoca tego parametru
opisuje sie odstep miedzy kolejnymi podaniami tylko w zakresie temperatur nizszych od zadanej. W zakresie temperatur wyzszych
od zadanej patrz parametry podtrzymania.

f S— : a - CZAS.PAUZY.POD
Tz | | b - CZAS.PRACY.POD
' ! c - temperatura zadana osiggnieta
T T d - wzrost obrotéw dmuchawy w czasie
i E pracy podajnika jesli parametr
g ; ® ® ® ®: OBR.DM.WZROST>0
a ! [ ] [ ] [ | |
e lle||le]||e
s| :
o i
iz | O O O © M
»

Rys.11. Interpretacja graficzna czasu pracy i czasu pauzy podajnika.

5.1.10. CZAS KONTR. OBR. (czas kontroli obrotu)

Od chwili rozpoczecia ruchu przez podajnik odmierzany jest czas zaprogramowany pod wartoscig CZAS KONTR. OBR. , w ktérym
podajnik ponownie znajdzie sie na pozycji bazowej . taczny czas ruchu podajnika w trakcie pracy (jeden peten cykl pracy
mechanizmu podajnika) nie moze by¢ dtuzszy od ustawionejwartosci gdyz spowoduje to zgtoszenie btedu pozycjonowania.

Wartos¢ parametru CZAS KONTR. OBR. ustala sie na 1,5 - 2,0 razy diugos¢ czasu niezaktéconego ruchu podajnika od pozycji
wyjsciowej do pozycji wyjsciowej (czas petnego obrotu podajnika, wyrazony w sekundach).

Przekroczenie czasu ustalonego parametrem CZAS KONTR. OBR. traktowane jest jako zaciecie mechanizmu podajnika
i powoduje przejscie regulatoraw stan ,ALARM” oraz wyswietlenie komunikatu POZYCJA.

Podczas pierwszego uruchomienia kotta parametr CZAS KONTR. OBR. nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ i ewentualnie

ustawic. Niewtasciwa wartos¢ CZAS KONTR. OBR. moze by¢ przyczyng wywotywania alarmu POZYCJA mimo, ze cata
instalacja kotta bedzie sprawna. Dotyczy to réwniez w tym przypadku powigzanego z CZAS KONTR. OBR. i opisanego
wczesniej parametru CZAS INIC. RUCHU.

tObr Czas obrotu podajnika - czas jednego cyklu podania

tSDM Czas obrotu odpowiadajacy Strefie Dziatania Magnesu

pCIR Poczatek zakresu wyboru CZAS INIC. RUCHU

kCIR Koniec zakresu wyboru CZAS INIC. RUCHU

pCKO Poczatek zakresu CZASU KONTR. OBR.

kCKO Koniec zakresu CZASU KONTR. OBR. - sugerowana wartos¢ maksymalna réwna 2xtObr

Zaleznosci miedzy czasami CZAS INIC. RUCHU i CZAS KONTR. OBR. przedstawia rysunek 14.

»
tObr
tSDM g
[ | >
pCIR kCIR CZAS INIC.RUCHU
pCKO kCKO CZAS KONTR.OBR

Rys.12. Interpretacja graficzna czasu pracy i czasu pauzy podajnika.
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Prawidtowy nadzér czasowy nad ruchem podajnika zapewnia taki wybér wartosci parametréw aby spetnione byty nastepujace
zaleznosci:

CZAS INIC. RUCHU = kCIR - pCIR, CZAS KONTR. OBR. = kCKO — pCKO,
Przy czym musi by¢ spetnione: Przy czym musi by¢ spetnione:

- pCIR > tSDM, - CKO > tObr,

- kCIR < tObr. - kCKO = (1,5 do 2,0) x tObr

5.1.11. CZAS DMUCH. PODT.

CZAS DMUCH. PODT. nalezy odczytywacé jako czas dziatania dmuchawy w podtrzymaniu. Podtrzymanie jest fazg palenia po
osiggnieciu temperatury zadanej. Brak odbioru ciepta lub zmniejszone zapotrzebowanie na ciepto powoduje, ze regulator utrzymuje
na palenisku zar w stanie gotowosci , podsycajgc go co pewien czas za pomocg wigczenia dmuchawy i zasilajgc w miare potrzeb
przez podanie paliwa. CZAS DMUCH. PODT. powinien by¢ tak dobrany aby nie powodowat podnoszenia temperatury i
jednoczesnie nie wydmuchiwat zaru z paleniska. Obroty dmuchawy dla tej funkcji wybiera sie parametrem OBR. DMUCH. PODT.
(patrz pkt5.1.14). Interpretacje graficzng przedstawiarys.14.

5.1.12. KROTN. PODAWANIA (praca podajnika w podtrzymaniu)

Zasilanie paleniska w zakresie temperatur wyzszych od zadanej, polega na cyklicznym wtgczaniu dmuchawy i przez podawanie
paliwa w zaprogramowanych odstepach czasowych. Jak pokazano na rys.12 wigczanie dmuchawy na czas CZAS DMUCH. PODT.
odbywa sie co CZAS OCZEKIWANIA (patrz pkt.5.1.12), a KROTN. PODAWANIA okresla, co ktory cykl ma nastagpic¢ podanie paliwa.

5.1.13. CZAS OCZEKIWANIA (czas oczekiwania w podtrzymaniu)

Po osiagnieciu przez regulator temperatury zadanej nastepuje odmierzanie czasu okreslonego jako CZAS OCZEKIWANIA. Po
uptywie tego czasu nastepuje wykonanie parametréow CZAS PRACY POD., CZAS DMUCH. PODT.. W zaleznosci od ustawienia
parametru KROTN. PODAWANIA podawanie paliwa odbywa sie w kazdym cyklu (KROTN. PODAWANIA = 1) lub rzadziej dla
KROTN. PODAWANIA wiekszego od 1. Dla wartosci KROTN. PODAWANIA = 0 wigcza sie tylko dmuchawa w cyklu podtrzymania
(podawanie nie wystepuje ). Interpretacja graficzna przedstawiona zostatanarys.15.

Tz‘k 1 1 1 1
1T~ ! ! T a - CZAS OCZEKIWANIA
| | | i b - CZASDMUCH.PODT.
i i i i . C -wzrost obrotbw dmuchawy na czas pracy
! ! ! i > podajnika jesli parametr OBR.DM.WZROST>0
: : ' ® P ® d - CZASPRACY POD.
2 ! ' ® ol ® e -KROTN.PODAWANIA=2 podawanie
""" - _I:"“C“" "““"]—l‘"““" T paliwa, co 2 cykl wyznaczony czasem CZAS
! a > OCZEKIWANIA.Dla wartosci ,0" podawanie
i ! ! . ! ” paliwa nie jest realizowane.
=] i i —@— i
2 : : o~ ]
: : = >

Rys.13. Interpretacja graficzna spos6b dziatania podajnika i dmuchawy.

5.1.14. OBROTY DMUCHAWY

Parametr OBROTY DMUCHAWY decyduje o obrotach dmuchawy w stanie praca. W zaleznosci od potrzeb ustala sie site
nadmuchu w zakresie od 0 do 24 jednostek. Przy czym wartos¢ “0” oznacza najmniejsze mozliwe obroty jakie mozna osiagna¢ w
zaleznosci od typu silnika. Jesli wymagana ilos¢ powietrza nie moze by¢ osiggnieta w ramach tej regulacji to nalezy zweryfikowaé
zastosowang dmuchawe

5.1.15. OBR. DMUCH. PODT. (obroty dmuchawy w podtrzymaniu)

Okresla z jakg sitg pracuje dmuchawa w cyklu podtrzymania, wybér predkosci z zakresu od 0 do24 jednostek. Sposéb dziatania
podajnika i dmuchawy w zakresie temperatur nizszych od zadanej pokazuje rysunek 10. Po osiggnieciu zadanej temperatury
cykle wigczania dmuchawy i/lub podajnika modelujg inne parametry mianowicie CZAS OCZEKIWANIA, KROTN PODAWANIA,
OBR.DMUCH.PODT, CZAS DMUCH.PODT, OBR.DM.WZROST. Spos6b dziatania podajnika i dmuchawy w zakresie emperatur
wyzszych od zadanej pokazuje rysunek 12.

5.1.16. CZAS ODLt. POMP. CO (czas odtaczenia pompy)

Jesliwejscie termostatu pokojowego zostato rozwarte (osiggnieta temperatura w pomieszczeniu ) pompa obiegowa pracuje jeszcze
przez czas zaprogramowany pod CZAS PRACY POMPY (tzw wybieg) nastepnie pracuje cyklicznie zataczajac sie co CZAS ODL.
POMP CO na CZAS PRACY POMPY. Dla wartosci parametru CZAS PRACY POMPY=0 pompa obiegowa jest wytaczona stale i
wartos$¢ parametru CZAS ODL. POMP CO jest bez znaczenia. Poréwnaj z opisem parametru ALGORYTM.
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5.1.17. CZAS PRZESYP. (czas przesypywania paliwa)

Czas przesypywania, bo tak nalezy odczytywac nazwe tego parametru, definiuje zachowanie regulatora po zadziataniu termostatu

kosza. Pojawienie sie wyzszej temperatury w koszu lub poblizu mechanizmu podajgcego moze wywotaé nastepujace reakcje:

- dlaCZAS PRZESYP.=0 zapala sie lampka ALARM, podajnik wytgcza sie, regulator przechodzi w stan STOP,

- dla CZAS PRZESYP.>0 zapala sie lampka ALARM, podajnik pracuje przez czas zaprogramowany ilosci cykli podan, a po
uptywie tego czasu wylgcza sie i regulator przechodzi w stan STOP. W zatozeniu takie dziatanie ma spowodowac wypchniecie
palacego sie w spos6b niekontrolowany paliwa w kierunku paleniska. Decyzje o sposobie reakcji na sygnat CZUINIK KOSZA
podejmuje producent kotta lub uzytkownik i ewentualnie ustala wartos¢ CZAS PRZESYP. zaleznie od mechaniki kotta.

5.1.18. OBR. DM. WZROST. (wzrost obrotéw dmuchawy)

OBR. DM. WZROST to wzrost obrotéw dmuchawy w czasie podawania paliwa. Jesli jako$¢ spalania jest ustawiana za pomoca
przyrzadow (analizator spalin) moze okazac¢ sie przydatne podanie dodatkowego powietrza zwigzanego z nowg dawka paliwa.
Warto$¢ 0 oznacza, ze wzrost obrotéw dmuchawy w czasie podawania paliwa nie wystepuje. Interpretacje graficzng przedstawia
rys.13irys.14.

5.1.19. CZUJINIK KOSZA

Parametr przyjmuje dwie wartosci:
- WLACZONY
- WYLACZONY.

Czujnik kosza jest umownie traktowanym pomiarem temperatury w zasobniku paliwa lub okreslonym, wybranym przez producenta
kotta, miejscu mechanizmu podajacego . Jesli taki nadzor jest zbedny warto$¢ parametru nalezy ustawi¢ na WYLACZONY, a jesli
zostanie wybrany WEACZONY to reakcje na przekroczenie temperatury w tym miejscu programuje sie za pomocg parametru CZAS
PRZESYP. (pkt.5.1.16).

5.1.20. TERM. POK. KOTLA (termostat pokojowy kotta)

TERM. POK. KOTLA moze byé:
- WLACZONY
- WYLACZONY.

Ustawiajac warto$¢ parametru na WELACZONY powodujemy, ze regulator w dziataniu bierze pod uwage stan wejscia termostatu
pokojowego (J18). Przyjeto nastepujaca konwencje: jesli temperatura w otoczeniu termostatu pokojowego jest nizsza od zadanej to
styki termostatu (wejscie) sg zwarte, a temperatura rowna lub wyzsza od zadanej sygnalizowana jest rozwarciem styku (wejscie
otwarte). Zachowanie kotta po osiggnieciu zadanej temperatury w pomieszczeniu kontrolowanym przez termostat pokojowy
programuije sie np. za pomoca parametru ALGORYTM (patrz pkt. 5.1.2).

5.2. PARAMETRY STEROWANIA MODULEM CWU

5.2.1. TRYB PRACY CWU

Wybér sposobu przygotowania CWU zwigzany jest ze sposobem sterowania pompami. Uwarunkowania dla pracy poszczeg6inych
pomp przedstawia ponizszatabela:

WYLACZONY Pracuje tylko pompa CO

ZIMA W zaleznosci od ustawienia parametru PRIORYTET CWU pompy CO i CWU dziataja:
naprzemiennie (WLACZONY) lub réwnoczesnie (WYLACZONY). Przy wigczonym priorytecie
pompa CO jest odigczana na czas przygotowania CWU, a czas odigczenia jest kontrolowany
parametrem CZAS PRACY CWU.

LATO Pracuje tylko pompa CWU - pompa CO wigczy sie tylko w przypadku przekroczenia temperatury
85°C, a wylaczenie nastapi po spadku temperatury do 75°C. W celu ustabilizowania uktadu, pompa
CWU moze pracowa¢ mimo osiagniecia zadanej temperatury przez czas programowany pod
WYBIEG POMPY CWU. W tym trybie CZAS PRACY CWU nie ma znaczenia.

Warunkiem koniecznym pracy krorejkolwiek pompy jest osiggniecie przez kociot temperatury TEMP.ZAL.POMP.
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5.2.2. PRIORYTET CWU

Parametr przyjmuje warto$ci WEACZONY lub WYELACZONY i ma jedynie znaczenie w przypadku wybrania TRYB PRACY CWU =
ZIMA. Jesli PRIORYTET jest WLACZONY oznaczato, ze w fazie rozpalania najpierw przygotowuije sie cieptg wode uzytkowa, aw
pozostatych sytuacjach, na czas przygotowania CWU wylgczana jest pompa CO. W celu szybszego i skuteczniejszego tadowania
zasobnika CWU temperatura kotta moze zosta¢ okresowo podniesiona za pomoca NAST.KOTLA WZROST. PRIORYTET
WYLACZONY powoduje, ze pompa CO i CWU pracujg réwnoczesnie po przekroczeniu temperatury zatagczenia pomp. Dla
zasobnikéw z mniejsza wezownicg ten sposob sterowania jest bardziej wskazany.

5.2.3. NAST.KOTLA WZROST

Ten parametr ma za zadanie wspomagac¢ przygotowanie cieptej wody w sytuacji gdy modut CWU pracuje w trybie ZIMA i jest
wiaczony priorytet. Na czas przygotowania cieptej wody temperatura na kotle zostanie podwyzszona o wartos¢ parametru
NAST.KOTLAWZROST wzgledem temperatury zadanej CWU, a wiec wg zaleznosci:

TEMPERATURA ZADANA KOTEA=TEMPERATURA ZADANA CWU+NAST.KOTLA WZROST

Powinno to zdecydowanie skroci¢ czas podgrzewania CWU réwniez ze wzgledu na to , ze pompa CO zostanie odtgczona (wg
przyjetych wczedniej zatozen). Warto$¢ NAST.KOTLAWZROST nie ma znaczenia je$li:

- modutCWU jestwytaczony,

- PRIORYTET CWU jestwytgczony,

- Temperatura zadana kotta jest wyzsza od temperatury zadanej CWU powiekszonej o warto$¢ NAST..KOTEAWZROST.

5.2.4. CZAS PRACY CWU. (czas podgrzewania bojlera - zasobnika)

Rolg tego parametru jest nadz6r czasowy nad przygotowaniem cieptej wody w zasobniku w sytuacji gdy modut CWU pracuje w
trybie ZIMA i jest wlgczony priorytet , gdyz na czas tadowania CWU odtgczana jest pompa CO. Jesli nie udaje sie osiggnac
temperatury zadanej CWU (np. ze wzgledu na znaczny rozbiér wody), a jej temperatura miesci sie w zakresie [TEMPERATURA
ZADANA CWU] a [TEMPERATURA ZADANA CWU- 5°C] to po czasie CZAS PRACY CWU wytacza pompe tadujacg CWU, a
wigcza pompe CO. Nastepna préba osiggniecia temperatury zadanej w zasobniku zostanie podjeta jesli jej temperatura spadnie
ponizej [TEMPERATURA ZADANA CWU- 5°C]. Ustawienie malej wartosci parametru CZAS PRACY CWU moze powodowaé
niedogrzewanie wody cieptej, a zbyt duza wartos¢ wychtodzenie obiektu. Jesli niedogrzewanie cieptej wody w zasobniku wystepuje
mimo duzej wartosci tego parametru to moze by¢ spowodowane konstrukcjg zasobnika - nalezy rozwazy¢ prace z wytgczonym
priorytetem. Mozna réwniez ustawi¢ warto$¢ tego parametru na “0” i wtedy zostaje wylaczony nadzér czasowy , a przygotowanie
CWU trwa do skutku , nalezy jednak pamieta¢ o wytagczonej pompie CO. W trybie LATO pompa CO nie jest zatgczana , a czas w
ktérym przygotowana jest ciepta woda (a wiec i wartos¢ parametru) jest bez znaczenia - regulator robi to do skutku.

5.2.5. WYBIEG POMPY CWU

Za pomocg tego parametru programuje sie czas pracy pompy fadujgcej zasobnik CWU po osiggnieciu temperatury zadane;j.
Wartos¢ "0" oznacza, ze wybieg nie jest wykonywany. Parametr ma znaczenie tylko dla TRYB PRACY CWU=LATO.
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Rys.14. Wykres pracy pompy CO i pompy CWU dla TRYB PRACY CWU=ZIMA i PRIORYTET=WELACZONY.
a - temperaturanakotle przewyzsza o 5°C temperature zasobnika CWU wigcza sie pompa CWU

b - temperaturakotta zadana na czas tadowania CWU zostaje podniesiona o NAST.CO WZROST ale nie musi by¢ osiggnieta jesli
wczesniej osiggnieta zostata temperatura CWU, wytgcza sie natychmiast pompa CWU awigcza sie pompa CO

c - maty rozhidr cieptej wody powoduje, ze temperatura na kotle wraca do TZ, a obnizenie temperatury w zasobniku do wartosci
TZC-5°C ponownie wigcza pompe CWU wytgczajac rownoczesnie pompe CO
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d - od chwili przekroczenia w zasobniku temperatury TZC-5°C odmierzany jest CZAS PRACY CWU
jesli w tym czasie nie zostanie osiggnieta temperatura zadana CWU(punkt e na wykresie) regulator wytgcza pompe CWU i
wigcza pompe CO - ponowne wigczenie pompy CWU nastapi po obnizeniu temperatury zasobnika do warto$ci TZC-5°C
(punkt f nawykresie)

Tz=TzC {24 _

TZC-5°C {--—mmmmemede - L L

F-ko---q----F--F-

Tpo 1---mmqmm—=fomfrmme -
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Twyt - fom - dmmm e
1
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Rys.15. Wykres pracy pompy CO i pompy CWU dla TRYB PRACY CWU=LATO.

a - temperaturanakotle przewyzsza o5 °C. temperature zasobnika CWU wigcza sie pompa CWU

b - temperaturakotta zadana na czas tadowania CWU zostaje podniesiona o NAST. CO WZROST ale nie musi by¢ osiagnieta jesli
wczesniej osiagnieta zostata temperatura CWU, pompa CWU nie wylgcza sie natychmiast lecz wykonuje tzw wybieg przez
czas WYBIEG POMP. CWU (punkt e nawykresie)

c - maly rozbidr cieptej wody powoduje, ze temperatura na kotle wraca do TZ, a obnizenie temperatury w zasobniku do wartosci
TZC-5°C ponownie wigcza pompe CWU jesli nagle pojawi sie duzy rozbior wody i mimo podwyzszenia temperatury na kotle
temperaturanie moze by¢ osiggnietato i tak bedzie realizowane do skutku bez ograniczer czasowych

d - po osiggnieciu zadanej temperatury CWU regulator pozostawia wigczong pompe na wykresie przez czas WYBIEG POMP.
CWU jesli z jakiego$ powodu temperatura na kotle przekroczyta by 85°C (punkt f na wykresie) to dziatanie pompy CWU
zostanie przediuzone, a ponadto regulator wtacza pompe CO ze wzgladdw bezpieczenstwa pompa CO pomaga odprowadzi¢
nadmiar ciepta z kotta a jej dziatanie kofczy sie w temperaturze 75°C. Pompa CWU po wykonaniu wybiegu réwniez zostaje
wylgczona.

5.4. ZESTAWIENIE PARAMETROW REGULATORA ORAZ ICH ZAKRESY

nastawa nastawa

Parametr  Zakres J.M  fioryezna uzytkownika  OPIS

TRYB PRACY DMUCH | [+
ALGORYTM PRACY 0i2

Tryb pracy dmuchawy, sposéb sterowania
Algorytm pracy

O,

HISTEREZA 1-5 C Histereza regulacji temperatury kotta
NASTAWA CO MAX 70 - 90 °C 85 Nastawa kotta maksymalna

TEMP. WYL. DM.POD. 30 - 45 °C 35 Temperatura wytgczenia dmuchawy
TEMP. ZAt.. POMP 30 - 60 °C 35 Temperatura zataczenia pomp
PODAJNIK ON/OFF wigcz/wytacz Programowe odtaczenie podajnika
CZAS INIC. RUCHU 1-100 S Czas inicjacji ruchu podajnika

CZAS PAUZY POD. 1- 255 x5s 40 Czas pauzy podajnika

CZAS KONTR. OBR. 1-250 S 20 Czas kontroli obrotu

CZAS DMUCH.PODT. S 10 Czas pracy dmuchawy w podtrzymaniu

KROTN.PODAWANIA
CZAS OCZEKIWANIA 1-240 min
OBROTY DMUCHAWY | o) 2]
OBR. DMUCH. PODT. 0-24

Krotno$¢ podawania paliwa w podtrzymaniu

[y
(&)

Czas oczekiwania w podtrzymaniu
Obroty dmuchawy w stanie praca

Obroty dmuchawy w podtrzymaniu
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CZAS ODt. POMP CO

CZAS PRZESYP.

TRYB PRACY CWU

PRIORYTET CWU

CZAS PRACY CWU

WYBIEG POMPY CWU
OBR.DM.WZROST

min

cykl

min

Czas odtgczenia pompy co

llo$¢ cykli po zadz. czujnika kosza

Tryb pracy modutu cieptej wody uzytkowej
Proorytet CWU

Czas pracy pompy tadujgcej zasobnik CWU
Wybieg pompy CWU

Wzrost obrotow dmuchawy w podawaniu

6. OBSLUGA STANOW ALARMOWYCH

Stany alarmowe sygnalizowane sg za pomocg lampki ALARM i wymagajg interwencji uzytkownika dla w petni poprawnej pracy
systemu, cho¢ nie kazda sytuacja powoduje natychmiastowe zatrzymanie pracy kotta.

REGULATOR PRACY KOTLA

ALARM

POMPA CO

POMPA CWU

DMUCHAWA

PODAJNIK
[
L T L L
| | W Na
@ START A sTOP F
REGULATOR PRACY KOTLA
ALARM
POMPACO
POMPACWU
FMie | omuckawa
PODAJNIK
[
| = |= L
Wi|Ta]|w||a]||Nel| F
START STOP
REGULATOR PRACY KOTLA
ALARM
POMPA CO
POMPACWU
DMUCHAWA
PODAINIK
(]
| = |= |-
W1(Tal[w]|a][Ns]|F
START STOP

Chcac zidentyfikowaé zrodto alarmu nalezy nacisng¢ przycisk STOP.
Na ekranie wyswietli sie nastepujgca zawartos¢ pokazana obok.

Jesli przyczyna alarmu (lub alarméw) przed nacisnieciem przycisku
STOP ustala, lampka ALARM zostanie zgaszona, a ewentualnie w tej
sytuacji alarmowej zatgczone pompy zostang wytaczone i regulator
przechodzi w stan STOP. Przycisk T/START otwiera okno alarmow.
Widok tego okna pokazano na rysunku po lewej stronie.

Jesli ALARM byt spowodowany przez wigcej niz jedno zdarzenie, po
nacisnieciu przycisku przewijania na ekranie pojawi sie zrédto kolejnego
alarmu. Na przyktad w sposéb pokazany na rysunku.

Wyjscie z menu alarmoéw odbywa sie poprzez naciskanie przycisku N/STOP. Po usunigciu zrédta alarmu nalezy nacisngc przycisk

START aby przywrdci¢ stan pracy.

6.1. ZESTAWIENIE KOMUNIKATOW ALARMOWYCH

W menu moga pojawi¢ sie nastepujace nazwy alarméw oraz odpowiadajgce im zrédta wystepowania:

CZUJINIK KOTLA

CZUJNIK CWU

CZUJINIK KOSZA

POZYCJA

Uszkodzenie, odtaczenie czujnika lub przekroczenie dopuszczalnej temperatury

Uszkodzenie, odtgczenie czujnika lub przekroczenie dopuszczalnej temperatury

Uszkodzenie, odtgczenie czujnika lub zapalenie paliwa

Uszkodzenie, odfaczenie czujnika pozycji, zaciecie mechanizmu podajgcego lub Zle dobrane

parametry nadzoru czasowego (dotyczy tylko kottéw z podajnikiem szufladowym)

Ponizsze tabele zestawiajg mozliwe reakcje regulatora na dang sytuacje alarmowa w zaleznosci od biezacej konfiguracj
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N

[ Uszkodzenie czujnika kotta lub przekroczenie dopuszczalnej temperatury

Wskazanie 0/99°C >94°C * 0/99°C >94°C * 0/99°C >94°C * 0/99°C >04°C *
Nazwa alarmu CZUJNIK KOTLA CZUJNIK KOTLA CZUJNIK KOTLA CZUJNIK KOTLA
Reakcja sterowania STOP STOP STOP STOP

Wigczane pompy CcoO CO+CwWuU CO+CWuU CO+CWU

* - wskazanie 0°C oznacza zwarcie, a 99°C przerwe w obwodzie lub odtgczenie czujnika hatomiast wskazanie wieksze od 94°C
oznaczajgce przegrzanie wywotuje takg sama reakcje

Y
N

Uszkodzenie czujnika CWU lub przekroczenie dopuszczalnej temperatury

Wskazanie 0/99°C >94°C * 0/99°C >94°C * 0/99°C >94°C * 0/99°C >94°C *
Nazwa alarmu BRAK*** CZUJINIK CWU CZUJNIK CWU CZUJNIK CWU
Reakcja sterowania BRAK ** BRAK ** STOP BRAK **

Wiaczane pompy o 55 CO+CWU CO+CWU CO+CWU

* - wskazanie 0°C oznacza zwarcie, a 99°C przerwe w obwodzie lub odtaczenie czujnika natomiast wskazanie wieksze od 94°C
o0znaczajgce przegrzanie wywotuje takg sama reakcje

Y
N

Uszkodzenie lub odtgczenie czujnika kosza

Wskazanie 99°C 99°C 99°C 99°C

Nazwa alarmu CZUJNIK KOSZA CZUJNIK KOSZA CZUJNIK KOSZA CZUJINIK KOSZA
Reakcja sterowania STOP * STOP * STOP * STOP *
Wiaczane pompy Cco CO+CWU CO+CWU CO+CWU

* - regulator przechodziw stan STOP ale realizuje funkcje CZAS PRZESYP. jesli jej wartos¢ jest wieksza od 0

[ Nazwa Alarmu — POZYCJA J

Najbardziej oczywistym powodem wystgpienia takiego komunikatu moze by¢ zaciecie mechaniczne podajnika albo Zle dobrane
czasy nadzoru nad ruchem podajnika. Ustawienie i ewentualnie weryfikacje czaséw CZAS INIC. RUCHU i CZAS KONTR. OBR.
nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

a) uruchomi¢ sterownik w trybie recznym,

b) ustawi¢ za pomoca ruchow ustawczych podajnik na pozycji bazowej (catkowicie schowany),

¢) uruchomic¢ podajnik i zmierzy¢ czas, jaki uptywa do powtérnego osiggniecia pozycji bazowej,

d) ustawi¢ parametr CZAS KONTR. OBR. na 1,5 do 2,0 razy warto$ci zmierzonego czasu.

e) ustawi¢ parametr CZAS INIC. RUCHU na 0,3 do 0,5 razy warto$ci zmierzonego czasu.

Opis parametréw CZAS INIC. RUCHU i CZAS KONTR. OBR. znajduje sie w rozdziale 5. (Konfigurowanie regulatora).

7. PODLACZENIE REGULATORA DO INSTALACJI

7.1. MOCOWANIE CZUJINIKA TEMPERATURY KOTLA

ZASLEPKA
(dtawica)

Czujnik temperatury jest integralng czescig regulatora. Dla witasciwego dziatania
regulatora nalezy odpowiednio zamontowac czujnik, aby mierzona temperatura byta jak
najbardziej zblizona do rzeczywistej temperatury wody w kotle. Nalezy zapewni¢ jak
najlepszy kontakt czujnika z wewnetrzng powierzchnig kré¢ca poprzez odpowiedni
docisk (np. sprezyny) oraz zaslepienie wlotu. Przewdd czujnika nalezy prowadzi¢ w taki |
sposoéb, aby nie byt narazony na przegrzanie.

ROCIEC

'\I K
'I\| PRZEWOD

CZUJINIK

DOCISK
(sprezyna)
——

Kré¢cow nie nalezy wypetnia¢ olejem, woda ani
zadnymi substancjami aktywnymi. Dopuszczalne
jest jedynie stosowanie past sylikonowych w celu
poprawienia przewodnosci cieplnej.
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7.2. WIDOK WEWNETRZNEGO PODtACZENIA URZADZEN WEJSCIA/WYJSCIA
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Rys.16. Widok ptyty gtéwnej z kostkami montazowymi do podigczenia urzadzen wejscia/wyjscia.
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Rys.17. Widok wewnetrznego podigczenia urzadzen wejscia/wyjscia z STB i bez STB
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Rys.18. Sposob podigczenia podajnika do regulatora temperatury
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