Mikroprocesorowy regulator temperatury - HURAGAN HD

2.2 Histereza (HIS)

Histereza jest strefg nieczutosci okreslajacq
roznice temperatur punktu wytaczenia i punktu
zataczenia dmuchawy. Po osiagnieciu
temperatury zadanej (Tzad), dmuchawa zostaje

n | obroty dmuchawy

histereza

nt wytaczona. Przy spadku temperatury punktem
wigczenia dmuchawy nie jest Tzad, ale
0 temperatura mniejsza od niej o wartos¢ HISt.

Tzad  temperalura  \\votepowanie takiej strefy nieczutosci jest

konieczne i przyjeto zatozenie, ze nie moze byc¢
mnigjsza niz 1°C. Poszerzenie tej strefy w normalnych zastosowaniach nie wydaje sie konieczne, a
czasami wrecz szkodliwe, np. w przypadku silnie gazujacego miatu. Spalanie odbywa sie wtedy bez
doptywu powietrza, a przedmuchy moga okazac sie niewystarczajgce do odprowadzania gazow.

2.3 Czas przedmuchu (CPr), czas miedzy przedmuchami (rPr), bieg przedmuchu (bPr)

Od chwili osiggniecia temperatury zadanej regulator odmierza czas zaprogramowany pod
parametrem rPr i po jego uptywie zatacza dmuchawe na czas ustalony pod parametrem CPr
z predkoscig odpowiadajgca wartos¢ bPr. Po uptywie czasu CPr ponownie odlicza czas rPri cykl sie
powtarza do momentu, gdy temperatura nie spadnie do wartosci temperatury zadanej
pomniejszonej o wartos¢ histerezy. Mechanizm ten zostat nazwany przedmuchami - wystepuje
w obu trybach pracy. Bieg przedmuchu (bPr) jest umowng wartoscig predkosci obrotowej
dmuchawy; z posréd catego zakresu predkosci. Nie ma natomiast bezposredniego zwigzku
z fizycznymi biegami dmuchawy z silnikiem wielobiegowym.

2.4 Niski bieg (bLo) - programowanie niskiego biegu dmuchawy

2.5 Wysoki bieg (bhi) - programowanie wysokiego biegu dmuchawy

2.6 Kontrola zachowania temperatury (CoG)

Regulator posiada mozliwos¢ zredukowania

n | obroty dmuchawy 40°C P L
v obrotéw dmuchawy do zaprogramowanej i nie
T<Tzad podlegajacej zmianie wartosci, po wykryciu
OFS=0 koncowej fazy cyklu palenia (co wprost wigze sie
M z wypalaniem miatu). Wykres obok przedstawia
NoGr przebieg obrotéw dmuchawy w czasie, gdy opcja
0 I_I_ jest aktywna. Aby jednak doszlo do takiej

CoG czas reakcji musza by¢ spetnione pewne warunki:

- zostata osiggnieta temperatura zadana lub minety dwie godziny od poczatku cyklu,

- wwyniku spadku temperatury dmuchawa osiagneta odpowiednig predkosé nc,

- temperatura na kotle jest co najwyzej 40 °C,

- w czasie CoG (wyrazonym w minutach) temperatura nie wzrosta. Predkosc¢
dmuchawy zostaje ograniczona do wartosci ny.;. Wartos¢ CoG = 0 oznacza wytaczenie

opgji.
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KONFIGURACJA - mikroprocesorowego regulatora temperatury

Konfigurowanie regulatora polega na wyborze trybu pracy oraz nadaniu wartosci parametrom
regulacyjnym dopasowujacym regulator do konkretnego kotta, rodzaju i jakosci paliwa,
charakteru ogrzewanego obiektu, ciggu kominowego, itd. Pozwala na programowanie
okreslonych reakcjii wybér typu dmuchawy, z ktérg bedzie regulator wspotpracowat.

To wszystko ma zasadnicze znaczenie dla wtasciwej, zgodnej z zatozeniami
i rownoczesnie satysfakcjonujacej uzytkownika pracy. Z tych powodéw uzytkownik zmieniajgcy
konfiguracyjne nastawy fabryczne bez zrozumienia ich istoty naraza sie na utrate najlepszych
cech regulatora sterujgcego kottem tego typu. Jezeli po przeczytaniu instrukcji bedziesz
miat watpliwosci lepiej zrezygnuj z programowania lub zadzwon do producenta (serwis
(0-62) 74 18 666 wew 35).

Na nastepnej stronie pokazany jest sposéb uaktywnienia menu konfiguracyjnego. Przy
nacisnietym przycisku “F” nalezy wigczy¢ regulator wigcznikiem sieciowym. Po ukazaniu
sie na wyswietlaczu “ - - - “ nalezy zwolni¢ przycisk “F”. Pojawi sie wtedy na kilka sekund
migajacy napis CFG. Nacisniecie przycisku NASTAWA/POMIAR pozwala na dostep i zmiane
parametréw regulatora. Jezeli w trakcie wystepowania tego napisu nie zostanie nacisniety
przycisk NASTAWA/POMIAR , regulator przejdzie do normalnej pracy.

Na wyswietlaczu pojawi sie napis trbijestto kod trybu wedtug ktérego regulator pracuje. Wybor
rodzaju pracy (numeru) dokonuje sie zaleznie od zadania jakie w danej chwili regulator ma
wykonywaé. Wybor ten nie jest ostateczny i moze by¢ w kazdej chwili zmieniony. Zaleznie od
dokonanego wyboru trybu dostepne beda tylko te parametry, ktére majg znaczenie - wartosci
pozostatych nie sg istotne. Na wyswietlaczu zostanie pokazany numer trybu pracy po
nacisnieciu jednego z przyciskow START/# lub STOP/~¥. Zmian wartosci dokonuje
sie po kolejnym nacisnieciu START/4 lub STOP/~ (aby zwiekszy¢lubzmniejszy¢ wartos¢).

Ponizej pokazano graficznie sposdb wyswietlania nazw parametrow i kolejnosci
ich wystepowania jesli zostat wybrany tryb 1. Wartosci pokazane obok sg nastawami
fabrycznymi. Obok nich podano, w ktorym trybie parametr jest wazny (wystepuje),
oraz w jakim zakresie mozna go zmieniac.

1. Interpretacja graficzna programowania

Przytrzymac przycisk “F” i wigczy¢ zasilanie wtgcznikiem
sieciowym. Po pojawieniu sie napisow na wyswietlaczu
zwolni¢ przycisk “F”.
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Na wyswietlaczu pojawi sie migajacy napis CFG
_) NASTETR i wtedy nalezy nacisng¢ przycisk NASTAWA/POMIAR -
SOMIAR pojawi sie napis trb okreslajacy tryb wedtug, ktérego

pracuje regulator.

Konfigurowanie rozpoczyna sie od wyboru trybu.
Mozliwe sg 2 tryby pracy.

Chcac wyswietlic warto$é lub wprowadza¢ zmiany
= = nalezy nacisng¢ jeden z przyciskow START/“ lub
STOP/~ .

HIS-  histereza
Tryb: 0,1
CPr-  czasprzedmuchu
Tryb: 0,1 Zakres:5,0-25,0s
rPr-  czasmiedzy przedmuchami
Tryb: 0,1 Zakres:10-990s
bPr-  biegprzedmuchu
Tryb: 1 Zakres:1-2
bLo-  bieg niski
Tryb: 1
bhi-  biegwysoki
Tryb: 1
CoG- czas kontroli zachowania temperatury
Tryb: 1 Zakres: 0-30min.
End- koniec menu parametrow. Wpisanie
do pamieci wprowadzonych wartosci

nastepuje po nacisnieciu przycisku

= = START/~ Ilub STOP/~ i konczy sesje
programowania parametrow.
Nacisniecie przycisku F powoduje ponowne

przejscie do wyboru trybu pracy.

2. Opis parametrow programowych

2.1 Tryb (trb)

Zakres:0,5-5.0°C

Zakres: 0 - (bhi-1)

Zakres:(bLo+1)-12

0 - Regulacja punktowa (wtacz/wytgcz) obrotami dmuchawy, przedmuchy wtgczone
1 - Regulacja ptynna obrotami dmuchawy, przedmuchy wtgczone.




